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PRESENTATION GENERALE

DE LA STATION DE POMPAGE

STATION DE SURPRESSION

La station didactique de surpression est un équipement qui a été congu de facon a
répondre a quatre principales contraintes :

=+ @&tre représentatif d’'une réalité industrielle
=+ permettre de couvrir un vaste champ de connaissances
= permettre a des éléves d’exercer des activités variées et valorisantes

=+ &tre fonctionnel,ouvert et modulaire.

Cette derniére contrainte est trés intéressante pour I'utilisateur car elle permet d'ajou-
ter certaines fonctions métier [ supervision - gestion sur imprimante des défauts -
télégestion par modem .... ] sans obligation d'immobiliser le matériel.

D VERSION DE BASE

La station est constituée d'un systéeme hydraulique comprenant essentiellement trois
pompes dont une pompe a vitesse variable.Les équipements électriques sont placés
dans une armoire électrique.
La consigne de pression est réglée par un opérateur.Pour la stabilité de la pression

. par rapport a la consigne, on utilise un.algaorithme numérique a structure "proportion-
nelle et intégrale” traité par un automate programmable.
L'automate programmable élabore la consigne de vitesse sur une voie de sortie
analogique 1000 points délivrant une tension variable de 0 a 10V . Cette consigne
attaque directement I'électronique de commande du variateur de vitesse.

La pompe a vitesse variable est entrainée par un moteur triphasé alimenté a travers
un variateur commandé par des transistors de puissance. Cette pompe peut étre
amenée de fagon temporaire en légére survitesse.

L'automate programmable commande la mise en route et I'arrét de pompes et as-
sure la permutation automatique des pompes a vitesse fixe. Lorsqu'une pompe est
indisponible ou en défaut, I'automate en tient compte et commande la pompe sui-
vante.

Au premier remplissage, aprés un arrét prolongé de la station ou coupure secteur,
lautomate pilote les séquences de remplissage du réseau dées la mise sous tension.
L'automate programmable est configuré de fagon a minimiser le nombre de
démarrages de pompes.
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STATION DE SURPRESSION

l:l MODULES OPTIONNELS

SUPERVISION

Un dispositif de supervision permet de suivre a distance le comportement dynami-
que de la station et permet de régler un certain nombre de parameétres tels que :

= action proportionnelle
== action intégrale
=+ nériode d'échantillonnage

"= consigne pression et mesure pression

Le dispositif de supervision permet de fournir de maniére conviviale des informations
d'état sur un certain nombre d’équipements tels que :

= |e variateur.de vitesse

=+ |es convertisseurs numeérique-analogique et analogique-numérique
==+ |e capteur de pression

==+ e bus de communication

=+ ['automate programmable.......
Le dispositif permet le réarmement a distance d’'une pompe a vitesse fixe.

En mode réglage, il permet la mise en marche ou 'arrét des pompes a distance ain-
si que la commande de la pompe a vitesse variable.

Trois types de supervision peuvent étre choisis :
=+ XBT B8
=+ XBT V8

==+ micro-ordinateur VGA + logiciel de supervision
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SCHEMA HYDRAULIQUE

FONCTIONNEMENT :

- L'eau est puisée dans un réservoir par 3 pompes. 2 pompes sont a vitesse fixe et 1 a
vitesse variable.

- La pression de l'eau est régulée par le systéme automatisé. De plus, afin que l'usure des
pompes soit réguliére, 'automate Programmable organise la permutation des pompes a
vitesse fixe.

- L'eau est alors transmise 2 utilisateur, ici elle est remise dans le réservoir.

- Afin d'éviter le coups de pression lors de la fermeture brutale de la vanne utilisateur, on
dispose sur la ligne de distribution de I'eau, un réservoir muni d'une membrane élastique qui

en se déformant absorbe la surpression.

‘\ | RESERVOR
| REGULATION
MANOMETRE | SURPRESSION

—_— N
L1 |
. __

CAPTEUR PRESSION 4..20mA

! PRESSION

—&3)
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39 - S13 b.2 — 70 — TRANSFERT CAFPT. PRES.
40 — S14 b.4 — 71 L 0SCILLO.
41 - Hil b.X2 - -2 l— OSCILLO.
42 — Hid4 b.X2
- S1 —— ARRET D’URGENCE
43 HiS b.X2 e3 — ARS%TEGEEERQE
S3 ——— MARCH NERAL
44 I~ Hi6é b.X2 2q — COMMUT'QB{QQET
3 S5 ——— MARCHE IQUE
45 [ R BAXE S6 —— ACQUITEMENT
5 S7 —— ARRET FOMPE 1
a6 RL9 BeX2 S8 —— MARCHE POMPE 1
S10 —— ARRET POMPE 2
MISE SOUS TENSION S11 —— MARCHE POMFE 2
MODE MANUEL $12 —— REARMEMENT POMPE 2
AUTOMATE OK S$13 —— ARRET POMPE 3
DEFAUT GENERAL 14 —— MARCHE POMPE 3
BASSE PRESSION S16 —— MANQUE D’EAU COPTIOND
HAUTE PRESSION S17 —— THERMOSTAT C(OPTIOND
VARIATEUR PRET S18 —— ARRET VARIATEUR
POMPE 1 EN SERVICE 519 —— MARCHE VARIATEUR
POMPE 2 HORS SERVICE S20 —— PRESSOSTAT EBP/HP
POMPE 2 EN SERVICE
FOMPE 2 DEFAUT TH LABEC ZI AVE DE L’EUROPE 59270 BAILLEUL
FOMPE 2 DEFAUT MA
EOMPE 3 EN SERVICE Title
OMPE 3 EN DEFAUT
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