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	Classe : TELEEC

	TP
Communication TGBT/Système

	Durée : 6h

	Champ : Industriel
	
	Dossier :Sujet/…



Prérequis :		
· Programmation d’un automate TSX37 en GRAFCET
· Adresse IP et X-WAY
· Utilisation du « Magelis »

	Compétence(s) :	
	Non Acquis
	
	
	 Acquis

	C2.7 : Configurer les éléments de l’ouvrage
	
	
	
	

	C3.5 : Indiquer la modification  à prévoir pour respecter le cahier des charges 
	
	
	
	

	C2.12 : Modifier le dossier technique (Schéma de câblage)
	
	
	
	



	 Problématique : Rendre communicant un système
Mise en situation: Afin de pouvoir commander la machine à distance par l’intermédiaire du TGBT, un disjoncteur « Qc » de type « Reflex XC40 » a été installé. Le câblage de la partie puissance est réalisé, mais celui de la partie commande est à créer.
Présentation
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Travail demandé
1) Première partie : Repérage des entrées et sorties de l’API du système.
			 Modification du programme API
Sachant que l’automate du TGBT est déjà préprogrammé et que :
· Le bit 0 du mot %MW8520 permet de commander le disjoncteur
· Le bit 0 du mot %MW8500 permet de savoir si le disjoncteur est enclenché
· Le bit 1 du mot %MW8500 permet de savoir si le disjoncteur est disjoncté

1.1  Complétez le tableau suivant afin de définir les entrées et sorties de l’automate du système à utiliser.
	Mots et bits du TGBT
	Mots et bits du système
	Sorties ou entrées de l’API système

	Mot : %M8520.X0
	Mot :%MW20.X0
	%Q2.0

	Mot : %M8500.X0
	Mot :%MW0.X0
	%I1.0

	Mot : %M8500.X1
	Mot : %MW0.X1
	%I1.1



1.2 Que devons-nous rajouter au programme API du système afin de pouvoir remonter sur le TGBT toutes les informations des entrées/sorties « Tout ou rien » de l’API
						Operate
						%MW0=%I1.0 :16


						operate
						%MW1= %Q2.0 :12



1.3 Modification du programme
Retrouvez sur les documents l’adresse IP et X-WAY  du malaxeur
· Adresse IP :	192.168.0.101
· Adresse X-WAY : 2.21

Connectez-vous à l’API du malaxeur via PL7pro et modifiez dans le « Post » le programme API
Pour vous connectez allez dans :
· Définir l’adresse API
· Driver : XP01
· Adresse X :{2.21}sys
Puis connectez-vous au système et modifiez le programme API (Appeler le professeur)

2) Deuxième partie : Modification des schémas de câblage
2.1 Donnez la référence du disjoncteur télécommandé sachant que l’on prend un disjoncteur       tétra polaire 10A Courbe C.
2.2 
		Disjoncteur XC40 référence :18144
		Tension d’emploi : 230V~
		Déclencheur magnétique : .courbe C  entre 5 et 10 In

Modifiez le schéma de câblage des sorties API du système afin de commander ce disjoncteur par la sortie %Q2.0. 
	Attention : La tension du disjoncteur XC40 est différence de celle des autres contacteurs.
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2.3 Modifiez le schéma de câblage des entrées API du système afin que lorsque :
2.3.1 Le disjoncteur est enclenché l’entrée %I1.0 soit actionnée
2.3.2 Le disjoncteur est disjoncté l’entrée %I1.1 soit actionnée

Nota : Pour cette question, déplacez, s’il y a lieu, des contacts et n’oubliez pas de repérer les   
	     nouveaux conducteurs

Modification des entrées API
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2.4 Suite aux modifications du schéma des entrées de l’API, que devez vous modifier dans le préliminaire du programme API pour que celui-ci soit compatible à votre câblage.
	Mise en mémoire des capteurs fdcb et fdch	
	 %I1.14					       %M40(   )

%M41

	 %I1.15(   )



3) Troisième partie : Modification du câblage
3.1 Après avoir obtenu la correction par votre professeur, modifiez le câblage de l’installation

3.1.1 Quel type d’habilitation devez-vous posséder pour réaliser cette modification ?
	Je dois être habilité BR

3.1.2 Quelles précautions allez-vous prendre ?
	Je dois consigner l’installation : (Séparer, condamner, identifier et VAT) Pour cela je 	dois me munir des EPI. 
	Ensuite je dois baliser la zone Après vérification du professeur remettre le système 	sous tension

3.2 Après vérification du professeur remettez le système sous tension

4) Quatrième partie : Mise en communication

4.1 Connectez-vous au PC du système (voir 1.3)

4.2 Modifiez votre programme suivant votre solution proposée à la question 2.4

4.3 A partir de l’écran du « Magelis » activez la communication avec le malaxeur

4.4 Mettez ensuite le système en fonctionnement :
4.4.1 Que se passe-t-il lorsque vous appuyez sur le bouton  « ON » du Magelis
Le disjoncteur Qc s’enclenche et le système est prêt à fonctionner 

4.4.2 [bookmark: _GoBack]Quel est l’état de l’entrée %I1.0 ?
			L’entrée %I1.0 passe à 1.

4.4.3 Justifiez l’état de cette entrée
Elle est à 1 car le disjoncteur est enclenché
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